Struktury regulacji predkosci napedu pradu przemiennego
z silnikiem indukcyjnym i przemiennikiem czestotliwosci.

Przebieg ¢wiczenia

1. Cel i program ¢wiczenia

- Nauka uruchamiania i wstgpnego nastawiania charakterystyk napgdu pradu
przemiennego z przeksztattnikiem czgstotliwosci.

- Opanowanie techniki wyznaczania charakterystyk mechanicznych i
dynamicznych napedu pradu stalego obciazonego zespotem: silnik indukcyjny
- falownik napigcia ALSPA

- Przetestowanie roznych struktur i kombinacji napgdu pradu przemiennego
obciazonego zespotem napedu pradu statego.

2. Przebieg ¢wiczenia

Potaczy¢ stanowisko do pracy w strukturze: silnik indukcyjny zasilany przez przemiennik
czgstotliwosci ALSPA.W konfiguracji ALSPY ustawi¢ sterowanie z nadajnikiem. Zalaczy¢
ZASILANIE 1 obserwowal wskazania przyrzadow i1 wyswietlaczy w panelu ALSPA.
Nastawi¢ potencjometr P1 na okoto 5 obrotdéw, przetacznik kierunku w 'prawo'. Odblokowa¢
przeksztaltnik lacznikiem 'blok/zezwol', po czym zataczy¢ sygnat zadany tacznikiem
'stop/start’. Obserwowa¢ wskazania przyrzadow oraz przebiegi predkosci, pradu i napigcia
silnika: n, iAB, uAB. Odczyta¢ wskazania pomiardw dostgpnych za posrednictwem panelu
sterujacego przeksztattnikiem. Nastepnie zwigksza¢ warto$¢ potencjometru P2 i obserwowac
wskazania. Ustawi¢ czas rozruchu i hamowania napg¢du pradu przemiennego na 0.1s i1
sprawdzi¢ wptyw nastaw potencjometru P1 i P2 na przebieg predkosci podczas rozruchu i
hamowania.

Po poprawnym dziataniu uktadu podtaczy¢ obciazenie (podtaczy¢ naped tyrystorowy pradu
stalego P1=0; P2= var).

Sprawdzi¢ dla kazdej struktury regulacji : sterowanie z nadajnikiem, bez nadajnika i
czestotliwosciowe wpltyw:
- czasu rozruchu, hamowania i nawrotu dla ré6znych predkosci i ograniczenia momentu
(z obciazeniem i bez obciazenia) ( 0%, 10%, 50%, 100% predkosci znamionowe;j)
- wplyw skokowego obciazenia dla r6znych predkosci obrotowych (0%, 5%, 10%,
20%, 50%, 75% 100% predkosci znamionowe;))

Podczas przeprowadzonych badan obserwowac: prad silnika podczas rozruchu, napigcie
stojana silnika, predko$¢ silnika, moment elektromagnetyczny silnika, strumien skojarzony
stojana 1 wirnika.

Na podstawie badan statycznych i dynamicznych wykaza¢ wyzszo$¢ sterowania wektorowego
nad skalarnym (w oparciu o przebadane struktury regulacji).



