Serwonaped z silnikiem synchronicznym o magnesach trwalych..

Program przeprowadzenie ¢wiczenia

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z pracg uktadu regulacji potozenia stotu obrabiarki.
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Zapoznanie si¢ z obstuga stanowiska (pulpit sterowniczy)i oprogramowaniem sterujacym.
Analiza uktadu sterowania (ogledziny i1 dyskusja).

3. Podlaczy¢ oscyloskop (rejestrator) w celu obserwacji i rejestracji pradu zadanego i pradu
mierzonego, pre¢dkosci zadanej 1 mierzonej, pradu fazowego.
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4. Badanie obwodu regulacji predkosci.
Zada¢ wymuszenie prostokatne.

- Zbada¢ wptyw pradu ograniczenia na dynamike napedu.
- -Zbada¢ wplyw typu regulatora na przebiegi predkosci obrotowe;.

W kazdym przypadku okresli¢ podstawowe wskazniki jakosci regulacji.
5. Wyznaczy¢ charakterystyke przenoszenia. Wymuszenie sinusoidalne.
6. Pordwnanie regulatorow predkosci P i PI przy wymuszeniu trdjkatnym.

- zinterpretowac sygnal pradu zadanego
- dokona¢ oceny uchybu dynamicznego

7. Badanie obwodu regulacji potozenia

- Zada¢ wymuszenie prostokatne. Zbada¢ wptyw wartosci ograniczenia, wzmocnienia.
Analiza przebiegdw polozenia, predkosci i pradu zadanego i rzeczywistego.

- Odpowiedzi z wymuszeniem optymalnym. Zbada¢ wptyw wyprzedzenia.



