Nawrotny naped tyrystorowy pradu stalego — badanie struktur
regulacji i dynamiki napedu.

Program przeprowadzenie ¢wiczenia

1. Polaczenie i uruchomienie uktadu.

1.1. Zapoznanie si¢ ze skrocong instrukcja obstugi przeksztattnika tyrystorowego DML.

1.2. Potaczenie silnika pradu stalego z sterownikiem tyrystorowym.

1.3. Przygotowanie oscyloskopu do rejestracji napigcia twornika, pradu twornika i predkosci
obrotowe;j.

1.4. Uruchomienie uktadu napgdowego z silnikiem pradu stalego. Obserwacja wybranych
sygnatow (napigcie, prad i pregdkos¢ obrotowa) na oscyloskopie i przyrzadach
pomiarowych na biegu jalowym.

1.5. Przygotowanie zespotu obciazajacego - przetwornicy czg¢stotliwosci ALSPA. Ustawié
tryb pracy: praca z momentem. Potencjometr P1=0, P2=0.

1.6. Uruchomienie uktadu napgdowego DML — ALSPA i sprawdzenie poprawnosci dziatania.
Obserwowac¢ wskazania przyrzadéw pomiarowych pod wptywem zwigkszania obciazenia
napgdu pradu statego (zwigkszajac nastawe P2 (ALSPA))

1.7. Dla: sprzezenia napigciowego (przetacznik u/n ustawiony na u ), predkosci n=500obr/min
napgdu DC, sprawdzi¢ czas rozruchu, czas hamowania i nawrotu napgdu dla dwoch
roznych potozen potencjometru P2 =min 1 P2=max. Powtorzy¢ to rowniez dla predkosci
1000 i 2000br/min. Zarejestrowac przebieg pradu i predkosci. Badania przeprowadzi¢ bez
obciazenia i z obcigzeniem.; z dodatkowa rezystancja w uzwojeniu wzbudzenia i bez.

1.8. Dla sprzgzenia predkosciowego (przetacznik u/n ustawiony na n ) powtorzy¢ pkt. 1.7.

1.9. Dla predkosci n=2000br/min; 500obr/min; 10000br/min zataczy¢ skokowe obciazenie
(ALSPA) ze sprzgzeniem napigciowym i predkosciowym (z dodatkowa rezystancja w
uzwojeniu wzbudzenia i bez). Zarejestrowac przebiegi pradu i predkosci. Wyznaczy¢
czas regulacji, uchyb statyczny i dynamiczny predkosci.

W sprawozdaniu przedstawi¢ przebieg ¢wiczenia.



